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Épaisseur
connue Mesure 1 Mesure 2 Mesure 3 Conclusion

Objet 1

Objet 2

Objet 3

Question 3. Mesures de l’épaisseur de 3 objets

Question 10. Diagrammes des signaux A et B

Questions 14. et 17. Synoptique du traitement de l’information
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Questions 8. Chaine fonctionnelle


