FICHES D’AIDE
POUR L'UTILISATION DU LOGICIEL

MECA 3D

'

* Travailler avec Méca 3D

» Effectuer un calcul mécanique

e Simuler le mouvement d’un mécanisme

» Afficher une courbe de résultats

» Ajouter un effort (force ou moment) dans un mécanisme
» Ajouter une liaison dans un mécanisme

* Isoler une piece
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Travailler avec Méca 3D

Méca 3D est un logiciel de calcul fonctionnant a partir du logiciel de DAO Solid Works. Dans un
assemblage Solid Works, il est possible de réaliser une étude mécanique avec Méca 3D en
cliquant sur I'icbne suivant :

i

L'arbre permettant de réaliser I'étude du mécanisme apparait :
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Effectuer un calcul mécanique

Si la structure de fonctionnement du mécanisme est définie (en particulier les pieces et les
liaisons), on peut effectuer un calcul mécanique. Pour cela :

» cliquer avec le bouton de droite de la souris sur :
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[+-&+ Liasizans

, . [+ Effarts
Analyse = calcul mécanique

o Resu Graphe de structure ...

(\,_, T Huyperstaticités ...
S

Calcul mécanique ...

* Une fenétre résumant les caractéristiques mécaniques et la possibilité de calcul apparait.
Cliquer sur suivant pour faire apparaitre la fenétre de choix des parametres d'étude :

Choix des paraméties d'étude
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Mbre de positions: I—
Durée du mouvement [sec): [— ’
Nombre d *
positions étudiét
lors du mouveme <Précdent [ Caoul | Amuler Aide
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Simuler le mouvement d’'un mécanisme

Une fois le calcul effectué, on peut visualiser le mouvement d’'un mécanisme en fonctions des
parametres indiqués lors du paramétrage du calcul. Pour cela :

» cliquer avec le bouton de droite de la souris sur :

Résultats = simulation

Courbes
Position de éférence. ..

» Lafenétre de simulation apparait :

7 Simulation

Lancement d / \
mouvemen Arrét du _
pause d mouvement Options
mouvemer

» Si on veut augmenter/diminuer la vitesse ou faire fonctionner le mécanisme en sens inverse, il
faut utiliser la fenétre des options, puis modifier le mouvement :

# Simulation
o[ E W »||D
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Option
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Afficher une courbe de résultats

Une fois que le calcul a été effectué, on peut demander d'afficher les courbes permettant de
visualiser I'évolution de différents parametres (position, vitesse, effort) en fonction du temps. Pour

cela:

» cliquer avec le bouton de droite de la souris sur :

Résultats = courbes = simple ou

courbes = ajouter = simple
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» La fenétre de consultation de résultats apparait :
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» Il est donc possible d’obtenir des résultats :
- Concernant une piece
- Concernant une liaison
- Concernant un effort

Pigces | Liaisnnsl Effu:urtsl

» Pour afficher la courbe indiquée, cliquer sur
consulter
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| —— Piéce étudiée

Type de la composante étudié :

Translation, vitesse
accélération linéaires '—\-*;l
force

Rotation, vitesse

acceéleration angulaire o/ |
]

moment



Ajouter un effort (force ou moment) dans un mécanis me

Pour ajouter un effort au mécanisme étudié :

* Cliquer avec le bouton de droite de la souris sur :
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» Lafenétre de sélection du type d’effort apparait :
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Annuler Aide

» En fonction de I'effort sélectionné, il faut préciser ensuite les paramétres permettant de définir
entierement cet effort.
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Ajouter une liaison dans un mécanisme

Pour ajouter une liaison dans le mécanisme étudié :

» Cliquer avec le bouton de droite de la souris sur :

- 4 Mécanisme
+ & Pitces
o isis—

.. . i Effol
Liaison = Ajouter #2 Bnalyse

- %7 Résulkat
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Afficher les symboles
Cacher les syrmboles

» Lafenétre de sélection du type de liaison apparait :
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Roue [ ¥is - E... Pignon [ Cré,.. Fricktion cylind,.. Friction conigue

& gy
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| Suivant > | Annuler | Aide

* Choisir le type de liaison et cliquer sur suivant. Indiquer les deux piéces en contact. La
fenétre de définition de données géométriques apparait (Iégérement différente suivant les
liaisons) :

Définition de données géométrigues

Mode de définition : tetodot i —)  Emtiesit Contraintes de référenc

«  Par contraintes : la liaison est\ P el o pouvant éventuelleme
définie grace a des contraintes définir les caractéristiqu
mises en place avec Solid

" Par objets

" Saisie au clavier

de la liaisor

Base idéale

Works. o B g g

e Par objets : la liaison est % [ 0 0
définie grace a des cylindres, i :” :‘ :”

z |0 0 1

des cercles, etc...

* Saisie au clavierla liaison es
définie grace a des donnees Optiors | cPeecsdent [ Temner | aede | sie |
rentrée au clavier.

L’icone suivant apparait lorsque les données sont définies correctement : ..-""

* Choisir les éléments permettant de définir la liaison. Cliquer sur terminer.
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Isoler une piece

Afin d’étudier I'équilibre d’'une piece dans un mécanisme, on peut isoler cette piece en suivant la
méthode suivante :

» Cliquer avec le bouton de droite de la souris sur la piéce a isoler puis choisir isolement
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» Lafenétre suivante apparait :

Isolement de la piece

Efforts appliqués sur la pigce Résultante
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» En choisissant une taille convenable pour les vecteurs forces ou moments, on peut visualiser
ces actions mécaniques pour n’importe quelle position d’étude.
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